Prof. Dr. Alfred Toth
Systemische Differenzen II

1. In Toth (2012a) waren wir von dem folgenden architektonischen System
ausgegangen, das dazu diente, die Theorie gerichteter Objekte (Toth 2012b, ¢)
zu illustrieren:

U := Umgebung (z.B. Park, Garten, Parkplatz)

S1 := Haus

S2 := Treppenhaus

S3 := Wohnung

Sa ;= Zimmer

Ss := Einbaumodbel (z.B. Kasten, Herd, Badewanne)

Wir sprechen hier von primdren systemischen Kategorien. Wenn wir sekun-
dare bilden, bekommen wir z.B.

[U,S1] := Hauseingang

[S1,S2] := Eingangshalle, Vestibiil
[S2,S3] := Wohnungstiir

[S3,S4] := Zimmertir

[S4,Ss] := Kastentiir 0.4,

d.h. diese Kategorien konnen noch auf reale Objekte und nicht nur auf Rela-
tionen zwischen solchen abgebildet werden. Wir nennen sie sekundare
systemische Kategorien. Wir konnen nun aber voranschreiten und primare
Kategorien verschiedener objektaler Einbettungsstufen kombinieren und sie
auf bisher kaum beachtete architektonische Relationen abbilden:

[U,S2] := [Garten, Treppenhaus]

[S1,S2] := [Haus, Treppenhaus]



[S2,S3] := [Treppenhaus, Wohnung]
[S3,S4] := [Wohnung, Zimmer]
[S4,Ss] := [Zimmer, Kasten]

Durch die Kombination priméarer und sekundarer systemischer Kategorien
erhalt man dann z.B.

[[U, S1], S2] = [Hauseingang, Treppenhaus]
[[S1, S2],S3s] := |[Eingangshalle, Wohnung]

[[S2, S3],S4] := [Wohnungstiir, Zimmer]
[[S3,S4],Ss] := [Zimmertiir, Kasten]

[[S4, Ss], Se] := [Kastentiir, Garderobenstange]

Man kann natiirlich weitergehen und sekunddre systemische Kategorien
unter sich kombinieren:

[[U, S1], [S1,S2]] :=  [Hauseingang, Vestibiil]

[[S1, S2], [S2,S3]] :=  [Vestibiil, Wohnungstiir]

[[Sz2, S3], [S3,S4]] :=  [Wohnungstiir, Zimmertiir]
[[S3, S4], [S4, S5]] :=  [Zimmertiir, Kastentiir]

[[U, S1], [S2,S3]] :=  [Hauseingang, Wohnungstiir]
[[U, S1], [S3,S4]] :=  [Hauseingang, Zimmertiir]
[[U,S1], [Ss, Ss]] :=  [Hauseingang, Kastentiir

[[U, S1], [S2,S3]] :=  [Hauseingang, Wohnungstiir]
[[U, S1], [S3,S4]] :=  [Hauseingang, Zimmertiir]
[[U,S1], [Ss Ss]] :=  [Hauseingang, Kastentiir], usw.



2. Hinzukommt die Lokalisierung der systemisch kategorisierten Objekte und
Relationen, d.h. bei jedem Objekt und selbst bei jeder Relation, da sie ja
zwischen gerichteten Objekten besteht, mufd zwischen Exessivitat, Adessivitat
und Inessivitat unterschieden werden:

Garten 0.4. Haus Treppenh. Wohnung Zimmer Kasten o.a.
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In diesem Bild nicht eingezeichnet sind Relationen zwischen Objekten sowie
Relationen von Objekten verschiedener Einbettungsgrade.
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